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Termelekenyseég es
biztonsag a digitalizalas
es az automatizalas altal.




fischer BauBot

Hatekony tamogatas a
mindennapi kihivasokban.

Termelékenység és precizitas

A teljesen automatikus rogzitérobot digitalis épitési
tervvel kombinalva automatizalhatja a folyamatokat.
Ez a termelékenység jelentds novekedését eredmeé-
nyezi. A preciz furassal és a horgonyok épitési tervben
meghatarozott megfeleld helyen torténd rogzitésével
elkeriilhetéek az utdmunkak és kdnnyen tarthatéak

a hataridék. Ezt tovabb optimalizalja a munka meg-
kezdése el6tti a furas és beallitas teljes szimulacidja.
A koltségvetések tullépése és a projekt Utemtervének
késése csokkenthetd vagy akar el is kerlilhetd.

A szakképzett munkaeré hianya és az
alkalmazottak egészsége

A szakképzett munkaerd hianyanak idején még
fontosabb, mint valaha volt, a kivitelez6k tamogatasa.
A fischer BauBot az embernek fizikailag megterhel6,
kimerité feladatokat képes elvégezni, és ezaltal csok-
kenti a sériilések kockazatat is. Az integralt porelszivo
rendszerrel a robot nagyban hozzajarul a pormentes
szereléshez, és ezaltal a tisztabb és egészségesebb
munkakornyezethez.
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Dokumentacio és biztonsag

Az innovativ érzékeldk hasznalataval a robot a standard
furasi és szerelési folyamattol torténé minden eltérést
észlel, és egy elére meghatarozott stratégiaval reagal
ra. Az egyes lépések folyamatanak paramétereit a
BIM-modell dokumentalja. Az 6sszetett kézi dokumen-
talas elhagyhato.

A biztonsag érdekében a robotot mindig egy fischer
kezeld lizemelteti és felligyeli. Ezenkiviil a robotot
ellattak LiDAR-érzeékelSkkel, amelyek biztonsagi zonat
hoznak Iétre, hogy megakadalyozzak az illetéktelen
belépést a robot munkateriiletére.
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fischer BauBot

Padlo, fal vagy mennyezet.
A BauBot sokoldaluan
alkalmazhato.

Hidak Mélyépités

Felujitas Magasépités Gyartocsarnokok

Alkalmazasok: Alkalmazhato rogzitéelemek:
- Epliletgépészeti berendezések - Horgonycsapok, pl. FAZ Il

- Korlatok - Belitédiibelek, pl. EA 1l

- Polcok - Ragasztopatronok, pl. RSB, menetes
- Ipari robotok szarral

- Sinek - Es még egyéb rogzitéelemek

- Es még egyéb szerelések
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fischer BauBot

360°-0s szolgaltatas
Egyetlen gyartotol minden!

Dokumentalas

Rogzitéelemek
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3D szkennelés

ETA kompati- BIM-model
bilis telepi- létrehozasa
tése
A robot Rogzitéelem
beallitasa kivalasztas/
méretezés
S, Modellezés/
Gé@ szimulacio

Projektje jo kezekben van. Tamogatast nyujtunk a digitalizalas és automatizalas terén.

A fischer teljes korU szolgaltatast nyujt a BIM-modell
Iétrehozasatol és a méretezéstdl a kivitelezésig és a
dokumentalasig.

Sajat tervezéirodankban dolgozo fischer mérndkeink-
kel és a helyszinen 1évé rogzitési szakembereinkkel
mar a robot hasznalata el6tt szakképzést, alkalmazasi
tanacsadast nyujtunk a projektjéhez. A robottal egytitt
egy, szakképzett és tanusitvannyal rendelkezé kezel6t
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is kinalunk. igy nem kell betanitani az alkalmazottaikat
a robot munkafolyamatainak beallitasara. Ezenkiviil

a 24 oras vészhelyzeti szolgaltatas biztositja, a robot
meghibasodasa esetén a gyors javitast, a kisebb
szereléseket a kezeld 6nalldan, egyszerlien és gyorsan
el tudja végezni. Tervezze meg vellink a kovetkezé
projektjét, és automatizalja kivitelezését csapatunkkal
és a fischer BauBottal.



A tervezéstol a
dokumentalasi
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3D szkennelés

Ha nem allnak rendelkezésre digitalis adatok az épit-
kezés helyszinérdl, akkor 3D szkennelést kell végezni.
Az épitési helyszin kdrnyezetérél Iétrehozott pontfelhé
ezutan a BIM-modell Iétrehozasahoz hasznalhaté

fel. Az 0sszes szerkezet és akadaly pontos rogzitése
lehetéveé teszi a robot komplikaciok nélkiili automatikus
mozgasat.
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BIM-model készitése

A digitalis éplletterv elkészitéséhez a felvett pontfel-
hének a tisztitdsa a fischer Autodesk Revitben torténik.
Ennek a BIM-modellnek az alapjan torténik a tovabbi
tervezés.
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A termék kivalasztasa és méretezés
Annak érdekében, hogy garantalva legyen a meg-
feleld terhelhet6ség, az alkalmazasi szabvanyok és
jovahagyasok alapjan torténik a fischer termékek
kivalasztasa.

Méretezés

A BIM-modell és a kivalasztott fischer termék dssze-
vonasa létrehozza a robot adatalapjat. A digitalis mo- [
dellben a robot teljes folyamata, a platform utvonalatol

a robotkar mozgassorozataig elére szimulalodik.

Ez lehetbve teszi, hogy elbre felismerjlik az itkozéseket
vagy egyéb bonyodalmakat. Tovabba nagyon pontos
el6kalkulaciot lehet késziteni a sziikséges munkaidd

és a koltségek tekintetében, ami a kdltségvetés tullé-
pésének elkerlilését és a projekt hataridére torténd
befejezését eredményezi.

A robot beallitasa

A furatkészités megkezdése el6tt a robotot pozicionalni
kell tavvezérléssel a munkatertileten. A fischer operator
a digitalis terv alapjan beallitja a a kiszolgalo eszkozt,
és csatlakoztatja a robothoz. Ezt kbvetéen a robot tel-
jesen automatikusan mozog €s pozicionalja magat.
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Furatkészités

A furatok helyzetének, atméréjének és mélységének
meghatarozasa BIM-modellben térténik. Ezeket az
adatokat a robot a furatok elkészitésének az alapjaul
hasznalja. A beépitett porelszivé rendszer megakada-
lyozza, hogy a furatpor a kdrnyezetbe kertiljon, ezaltal
kimélve az épitkezésen dolgozok egészségét. A furo-
fejcsere kiilonb6zé atmeérdk kdzott vagy kopas esetén
teljesen automatikus.

Tisztitas és jeldlés

A furatok ETA-nak megfelelé tisztitasa szintén tel-
jesen automatikusan mukodik. A beépitett porelszivo
rendszer megakadalyozza a furatpor kornyezetbe
jutasat. A tisztitas utan a furat megjelolésre kertdil.

A jelolésnek kdszonhetden a kiilonb6z6 feladathoz
torténd hozzarendelés konnyen lehetséges.

Rogzitéelem telepitése

A kivalasztott rogzitéelem automatikusan kikertl a be-
épitett tarbol, és az ETA-nak megfeleléen telepitésre
kerdil.

Dokumentalas

A beépitett er6- és nyomatékérzékelbvel a furasi
és telepitési folyamatok felligyelete lehetséges, és
rogzithetd, igy a beépitési paraméterek részletes
dokumentaciodja rendelkezésre all. Ezek az adatok
a BIM-modellben keriilnek tarolasra. A beépitett
videokamera dokumentalja a folyamatot. Az ellent-
mondasok igy utdlag is kdnnyen megvizsgalhatoak.
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Elonyok attekintese

A munkafolyamatok automatizalasa ndveli a termelékenységet és

felgyorsitja a projekt befejezését.

A BauBot szoftver lehetéve teszi a munkafolyamatok szimulaciojat
a tervezési fazisban, és igy a kivitelezés megkezdése el6tt meg-

akadalyozza a varatlan problémak kialakulasat.

A 360 fokos munkatartomany lehetévé teszi a furast barmilyen

szogben, valamint a mennyezethez, falhoz és padléhoz val6 rog-
zitést, igy az alkalmazasok legnagyobb részét lefedi. A munkama-

gassag a mennyezeten és a falon tobb mint 5 méter.
A BauBot 6-18 mm atméréjli furattartomanyt képes lefedni.

A nagy sugaru robotkar lehetévé teszi, hogy rovidebb idé alatt tobb

furatot lehessen elkésziteni anélkiil, hogy a robot helyzetét meg
kellene valtoztatni, ezaltal tovabb né a termelékenység. A robot
nagyfoku, +/-1 mm-es pontossaga egy rogzitendd targyon lévé

Az automatikus furattisztitas lehetéve teszi a horgonyok
ETA-értékelésnek megfeleld és biztonsagos beépitését, valamint
egészségbarat és tiszta munkakornyezetet teremt az épitkezések
nagyobb biztonsaga érdekében. A robot M6 és M16 kozotti atmérs-
jU horgonyok beépitésére alkalmas.

Az automatikus furatjeldlés garantalja a furatok gyors azonositasat
kiilonb6z6 szakipari kivitelez6k szamara és a szerelés gyors befe-
jezését.

Az automatikus szerszamcsere kiegésziti a tovabbi munkaeré és
megszakitasok nélkili hatékony munkavegzés folyamatat.

A teljes folyamat BIM-modellben torténé dokumentalasanak
lehet6sége lehetéve teszi a furatok Iétrehozasatol a horgonyok
beépitéséig tarto teljes digitalis folyamatot. Ezaltal Iényeges
manualis munkavégzés és koltség takarithatdé meg.

furaton lehetéveé teszi a rogzitéelemek elészerelését a teljesen
automatikus furassal és jeldléssel kombinalva, ami noveli a
hatékonyséagot.
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fischer BauBot

BIM és digitalizalas -

Tervezhet velun

Minden relevans fischer termék digitalis modellként elérhetd az
odsszes alapvetd tulajdonsagaval egyutt. Ez a kdltséghatékony
tervezés és kivitelezés elbfeltétele a BIM-modellben és a hely-
szinen is.

Ami még nincs digitalizalva, azt a fischer digitalizalni fogja.

A 3D szkennelésnek kdszonhetéen a valos kérnyezet digitalis
masolatta valik. A Field to BIM segitségével pontos modellezést
teszlink lehetéve, felljitasi vagy bévitési munkak esetén is.

Optimalizalt épitési folyamat a végponttol a végpontig az up-
stream tervezés réveén.
Az éplletgépészeti berendezések szakmakozi tervezése le-

K

hetéve teszi a hely és az dsszeszerelés korai szakaszaban torténd
optimalizalasat, ami telepitési id6t és koltségeket takarit meg.
Tovabba optimalizalhato a logisztika és a sziikséges alkalmazottak
munkaideje.

Automatizalas a digitalizalas révén.

A fischer BauBot ezen digitalis adatok alapjan mukodik. A 3D
szkennelés és a BIM-modell étrehozasa lehetéveé teszi a furasi/
beépitési folyamat sorrendjének elézetes szimulacidjat, hogy az
esetleges hibdkat fel lehessen fedezni és ki lehessen kiiszdbolni.
A régzitéelemek ETA-nak megfeleld beépitése és dokumentalasa
teljesen automatizalt és megbizhato, az egészséges, hatékony és
biztonsagos épitkezés érdekében.

latogasson el weboldalunkra:
www.fischerhungary.hu

A BauBotrdl és a kiilonbdz6 orszagokban tamogatast
nyujté kapcsolattartdinkrol tovabbi informaciokeért kérjik,
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fischer vallalatcsoportok

fixing systems
Automotive
fischertechnik
Consulting

LNT Automation

fischer Hungaria

1117 Budapest, Szerémi ut 7/b.
Telefon: 347-9755

Fax: 347-9765
info@fischerhungary.hu
www.fischerhungary.hu
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